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Les capteurs de déplacement LVDT sont 
équipés d’un coulisseau se déplaçant 
librement dans le boîtier du capteur. La 
transmission du mouvement de l’objet à 
mesurer est assurée par une fixation par 
filetage du coulisseau à l’objet. Les mesures 
s’effectuent à l’intérieur du capteur sans 
contact et ainsi sans usure. 

Les capteurs de déplacement sont prin-
cipalement utilisés pour la mesure et la sur-
veillance des mouvements, des décalages, 
des positions, des courses, des déviations, 
des déplacements etc. dans les véhicules 
ainsi que les machines et les installations.

La haute résolution des capteurs est uni-
quement limitée par le bruit du contrôleur de 
capteur. Un autre avantage des capteurs de 
déplacement LVDT à configuration symétrique 
réside au niveau de leur stabilité du point 
zéro. Les capteurs sont alimentés avec une 
fréquence d’excitation de 1 à 5 kHz et une 
tension d’excitation de 0,4Veff dépendantes de 
la plage de mesure. Des contrôleurs adaptés 
à cet effet sont disponibles.

Lorsque la fréquence et la tension d’excitation 
sont réglées en conséquence, les capteurs 
peuvent également être exploités avec des 
contrôleurs alternatifs.

Capteurs de déplacement avec contrôleur externe induSENSOR DTA (LVDT)

Description d’article

DT A- 10- D- 3- CA- W
Options (sur demande) :
W Boîtier de capteur soudé (étanche jusqu’à 5 bar)
P  Boîtier de capteur soudé résistant à la pression avec test 

d’étanchéité (jusqu’à 100 bar) 
F Bride de montage résistante à la pression avec joint torique
H  Modèle de capteur pour températures élevées allant jusqu’à 

200 °C avec câble en téflon intégré (pour modèles de capteur 
avec type de raccordement -CA/-CR seulement)

Raccordements : axiaux
Câble intégré CA (3 m)
Fiche de raccordement SA

Raccordements : radiaux
Câble intégré CR (3 m)
Fiche de raccordement SR

Linéarité :  5 (±0,5 %))     3 (±0,3 %)    1,5 (±0,15 %)

Fonction : capteur de déplacement

Plage de mesure en mm

Alimentation CA

Principe : transformateur différentiel (LVDT)

IP67

µm

t

Plages de mesure ±1 … ±25 mm

Extrêmement précis même dans des 
conditions environnementales rudes

Procédé de mesure LVDT établi 

Stabilité à long terme

Construction robuste IP67

Coulisseau à mouvement libre

https://www.micro-epsilon.fr/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/LVDT-Sensor-Serie-DTA/


Dimensions en mm (non à l’échelle)
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Modèle de base DTA-1D- DTA-3D- DTA-5D- DTA-10D- DTA-15D- DTA-25D-

Raccordement CA SA CA SA CA SA CA SA CA CR SA SR CA CR SA SR

Longueur de boîtier L
env. 

40 mm
env. 

40 mm
env. 

57 mm
env. 

57 mm
env. 

73 mm
env. 

73 mm
env. 

87 mm
env. 

87 mm
env. 106,5 mm env. 143,5 mm

Longueur du coulisseau l 1) env. 19 mm env. 29 mm env. 30 mm env. 35 mm env. 51 mm env. 62 mm

Diamètre du boîtier env. 10 mm env. 20 mm
1) Coulisseau en position zéro (±10 % d.p.m. ±1 mm)

Type - CA
avec câble intégré 

Type - CA
avec câble intégré

Type - SA
avec fiche de connexion axiale

Type - SA
avec fiche de connexion axiale

Type - CR
avec câble intégré (radial)

Type - SR
avec fiche de connexion radiale
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Types de capteurs jusqu'à ±10 mm de la plage de mesure (Diamètre du tube interne Ø2,7 mm; diamètre de piston 2 mm)

Types de capteurs ±15 mm et ±25 mm de la plage de mesure (Diamètre du tube interne 4,6 mm; diamètre de piston 4 mm)

9,
5

26,5

30

20,5

11,4

Ø14
~36

~40

~63

Ø14

Douille angulaire
Les cotes valent pour 
tous les modèles

Douille d’accouplement
Les cotes valent pour 
tous les modèles

Modèle DTA-1D DTA-3D DTA-5D DTA-10D DTA-15D DTA-25D

Séries CA, SA CA, SA CA, SA CA, SA CA, SA, CR, SR CA, SA, CR, SR

Plage de mesure ±1 mm ±3 mm ±5 mm ±10 mm ±15 mm ±25 mm

Linéarité

 ≤ ±0,5 % d.p.m. - - - - - ≤ ±300 µm

≤ ±0,3 % d.p.m. ≤ ±6 µm ≤ ±18 µm ≤ ±30 µm ≤ ±60 µm ≤ ±90 µm sur demande

≤ ±0,15 % d.p.m. ≤ ±3 µm ≤ ±9 µm ≤ ±15 µm sur demande -

Résistance thermique 1)
Point zéro ≤ 70 ppm d.p.m. / K

Erreur de temp. max. ≤ 150 ppm d.p.m. / K

Sensibilité 133 mV / mm/V 85 mV / mm/V 53 mV / mm/V 44 mV / mm/V 45 mV / mm/V 33 mV / mm/V

Fréquence d’excitation 5 kHz 2 kHz 1 kHz

Tension d’excitation 550 mV

Raccord
CA/CR

Câble intégré de 3 m avec extrémités ouvertes ; départ de câble radial ou axial en fonction de la série ; 
diamètre de câble 4,6 mm ; rayon de courbure min. de 20 mm (installation fixe)

SA/SR Connecteur à 5 pôles ; sortie radiale ou axiale selon la série (voir les accessoires pour le câble de raccordement)

Plage de température
Stockage -40 … +80 °C

en service -20 … +80 °C (en option jusqu’à 200 °C sur demande)

Résistance à la pression Pression atmosphérique (sur demande 5 bar ou 100 bar sur la face avant)

Choc (DIN EN 60068-2-27)
40 g / 6 ms sur 3 axes, respectivement 1000 chocs 
100 g / 6 ms sur 3 axes, respectivement 3 chocs

Vibration (DIN EN 60068-2-6)
±1,5 mm / 10 … 58 Hz sur 2 axes, respectivement 10 cycles ;  

±20 g / 58 … 500 Hz sur 2 axes, respectivement 10 cycles

Type de protection (DIN EN 60529) IP67 (embroché)

Matériau Acier inoxydable (boîtier)

Poids

Capteur CA/CR env. 90 g env. 100 g env. 100 g env. 105 g env. 195 g env. 230 g

Capteur SA/SR env. 15 g env. 20 g env. 25 g env. 30 g env. 106 g env. 145 g

Coulisseau env. 2 g env. 3 g env. 4 g env. 5 g env. 12 g env. 17 g

Compatibilité MSC7401, MSC7802, MSC7602

d.p.m. = de la plage de mesure
1) Déterminée selon la méthode box (-40 ... +80 °C)



S
ou

s 
ré

se
rv

e 
de

 m
od

ifi
ca

tio
ns

 / 
Y9

76
21

77
-D

04
20

81
G

K
E

MICRO-EPSILON FRANCE S.A.R.L.

14-16 rue des Gaudines / Strategy Center · 78100 Saint Germain en Laye

Tél. +33 1 39 10 21 00 · Fax +33 1 39 73 96 57

france @ micro-epsilon.com · www.micro-epsilon.fr

Capteurs et systèmes de mesure de Micro-Epsilon

Capteurs et appareils de mesure  
de température sans contact

Capteurs pour la détection des couleurs, 
analyseurs DEL et spectrophotomètres

Systèmes de mesure et d’inspection pour 
les métaux, le plastique et le caoutchouc

Mesure 3D pour l’inspection  
dimensionnelle et l’inspection de surface

Capteurs et systèmes pour le 
déplacement, la distance et la position

Micromètres optiques, guides d’onde 
optique, amplificateurs de mesure


